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Miejsce przedmiotu w programie studiow:

Przedmiot obowigzkowy specjalnosci Inzynieria Mechaniczna na kierunku Mechanika i Budowa
Maszyn Wydziatlu Budowy Maszyn i Zarzadzania - studia stacjonarne Il stopnia.

Zatozenia i cele przedmiotu:

Poznanie zaawansowanych teoretycznych i praktycznych zagadnien zwigzanych z
programowaniem robotéw przemystowych i obrabiarek CNC.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):
Wykfad:
Wspétczesne metody i jezyki programowania robotow przemystowych. Algorytmy, procedury i
instrukcje  zaawansowanego programowania robotow. Komputerowe wspomaganie
programowania robotéw przemystowych. Modelowanie, testowanie i symulacja zadan robotow w
srodowisku wirtualnym. Programowanie wybranych kontroleréw robotéw przemystowych.
Oznaczanie osi wspotrzednych, zapis programu w standardzie uktadow sterowan Fanuc,
Siemens, Heidenhain, programowanie podstawowych zabiegéw obrobkowych takich jak:
wiercenie, obrébka zaryséw, obrébka gniazd, toczenie, programowanie z wykorzystaniem petli
programowych, parametrow oraz cykli obrobkowych, programowanie warsztatowe (WOP).
Laboratorium: Zaawansowane programowanie maszyn CNC i robotéw przemystowych.

Przedmioty wprowadzajace i wymagane wiadomosci wstepne:
Podstawowe wiadomosci z mechaniki, automatyki, teorii mechanizméw, obrobki skrawaniem,
budowy obrabiarek oraz projektowania proceséw technologicznych.

Forma zaje¢ i metody dydaktyczne:
Wyktad ilustrowany foliami oraz filmami video, laboratorium obrabiarek CNC i robotyzacji.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Testy pisemne, ocena projektéw wykonanych w ramach laboratorium.
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